
ВВОДНОЕ ЗАНЯТИЕ
ЗНАКОМСТВО С Hiwonder

« Комплект линейных перемещений»

Особенности программирования и сборки в образовательном наборе



▪Скользящая направляющая совместима
с манипуляторами, такими как
манипулятор Техник "Четырехосевой
робот". Также предусмотрен кабельный
держатель для защиты проводов и
обеспечения стабильной работы.
Используйте направляющую вместе с
роботом манипулятором, чтобы создать
мини-фабрику!

Описание продукта



▪ Цель которую можно достичь: внедрение «Комплект линейных
перемещений» в образовательный процесс в рамках уроков
информатики, физики, робототехники, для изучения производственных
процессов и ранней профориентации.

Цели



Задачи:

ОБУЧАЮЩИЕ:
• Познакомить с работой и применением электронных устройств;
• Формировать навыки работы в объектно-ориентированной среде программирования;
• Познакомить с техническими процессами на автоматизированных производствах;
• Познакомить со сферами применения линейных перемещений на производстве;
• Познакомить с основными принципами управления комплектом линейных перемещений;
• Изучить физические особенности работы комплекта линейных перемещений.
РАЗВИВАЮЩИЕ:
• Развить интерес к техническому творчеству;
• Развить навыки составления алгоритмов 
• Развивать творческие способности и логическое мышление обучающихся;
• Развить навыки работы с объектами 
• Развить умение выстраивать гипотезу и сопоставлять с полученным  результатом;
ВОСПИТАТЕЛЬНЫЕ:
• Воспитать у учащихся стремление к получению качественного законченного результата;
• Привить культуру организации рабочего места.



Состав набора

Направляющая (1 шт.) Кабельный держатель (1 шт.)

Монтажная пластина для робота 

манипулятора (1 шт.)

Набор метизов



Особенности конвейерной ленты



Управление

Управление осуществляется c помощью подачи напряжения в диапазоне от
4 В до 12 В.



ПРЕИМУЩЕСТВА:

▪ Прочный корпус;
▪ Ранняя профориентация;
▪ Возможность взаимодействовать с разными наборами;


