
Инструкция по запуску



Беспроводное дистанционное управление







LED: Красный > Оранжевый > Жёлтый > 

Зелёный > Синий > Фиолетовый > Белый



Робот движется зигзагами.

Если нажат зеленый контактный датчик, 
электромотор будет вращаться медленно, если 
нажат желтый контактный датчик, электромотор 
будет вращаться быстрее.

Позволяет управлять роботом с помощью 
устройства дистанционного управления

Если нажат зеленый контактный датчик, 
электромотор вращается в направлении против 
часовой стрелки, и если нажат желтый 
контактный датчик электромотор вращается по 
часовой стрелке

Если одновременно нажаты зеленый и 
желтый контактные датчики, робот начнем 
танцевать.

Пока зеленый контактный датчик 
нажат, электромотор вращается в 
направлении против часовой стрелки, 
и пока желтый контактный датчик 
нажат, электромотор вращается по 
часовой стрелке.

Позволяет программировать робота с 
помощью программной платы. (Сначала 
необходимо подключить программную 
плату к порту «DOWN» ЦП)

Не забывайте, что кодирование цветом 
осуществляется с помощью контактного датчика. 

Цвет переключается на Центральной плате
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Управление роботомДвухсторонний красный кабель всегда 
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батарейного отсека, и к ЦП под портом 
«Down»
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